N\

U

Stromversorgung
herstellen

N\

U

Bliitenblatter
anmalen

7/

4

N

U

USB-Steckernetzteil
organisieren

Evaluieren
Projektergebnis

7/

Bliitengestelle
an Bliitenboden
(Grundplatte)
anbringen

7/

\

U

Clips mit der
Krone verbinden

7/

Gruppenaufgaben
definieren

7/

Kabel aus dem
Bliitenkelch fiihren

7/

N\

U

N\

U

N\

U

N

U

4

N\

U

7/

Krone auf das Krone mit Beleuchtunesfarbe

Gewinde des Wellensicherung der Robotergblume Dokumentation Lichtleiter biindeln

Schrittmotors und Mutter B (Film) und einfadeln

. . andern
eindrehen verbinden
7/ 7/ 7/ AN 7/ AN
&) &) O { O { B

Schrittmotor an Bliite in Micro USB Kabel

Bliitenboden N Arbeitsplatz Lichtleiter an Applikations

Bliitenkelch . . .
(Grundplatte) . vorbereiten zuschneiden Board (Elektronik)
(Schale) einsetzen .
anschrauben anbringen

7/

7/

7/

7/

\

7/

\

O

Anschluss von
Beriihrungs- oder
Lichtsensor

7/

\

O

Baukasten auf
Vollstandigkeit
priifen

7/

\

O

Bliitengestelle
der Grof3e nach
sortieren

7/

\

O

Bliitenblatter
ausstanzen

7/

\

O

Arbeitsplatz
aufraumen

7/

N\

U

Schlauch fiir
Lichtleiter
zuschneiden

7/

N\

U

Sensorkabel an
Applikations
Board anbringen

7/

N\

U

Analyse bio-
logisches Vorbild
(Blutenblatter)

7/

N\

U

Blutenblatter
anbringen

7/

N\

U

Steuerung
priifen/Testen

7/

\

U

Evaluieren
Teamarbeit

\

U

Verschiedene
Offnen & Schliefen
Szenarien durch
probieren

7/

\

U

Roboterblume
auseinanderbauen

\

U

Krone bis auf
Bliitenboden
herunter schrauben
und ausrichten

7/

\

U

Projektfortschritt
tiberwachen

N\

U

Projektplan
ausdrucken

Verbindung
zum Smartphone
herstellen

N

U

Bliitenblatter
falten




Datum:

Teamname:

*

*

*

\

*

*

\

*

\




