Lehrplanbezug
Bionic Fish

Flossenstrahl-Effekt

Die Schwanzflossen von Knochenfischen verhalten sich beim Biegen nicht wie erwartet:
Anstatt sich in Richtung der Druckkraft zu biegen, biegt sich die Flosse in Richtung der
Druckkraft. Diese zundchst tiberraschende Eigenschaft ermoglicht den Fischen eine sehr
effiziente Kraftiibertragung im Wasser. Dieser Effekt ist als "Flossenstrahleffekt" bekannt.

https://youtu.be/HyGbLohrRrk?list=PLUIEXWPQK]KzIAjGf14b6CVfZ_1wWo5cu

Montage

In der Fertigung ist die Montage ein wesentlicher Schritt in der Produktion, bei dem alle Einzelteile zu einem
Produkt zusammengefiigt werden.Die wesentlichen Teiloperationen eines Montageprozesses sind: Fiigen,
Handhaben, Priifen, Einstellen oder Hilfsoperationen (z.B. Reinigen, Heizen oder Kiihlen bei Pressverbindungen,
Entgraten, Auspacken, Abdichten, Olen, ...) Das Gegenteil der Montage ist die Demontage mit entsprechenden
Demontagetechniken.

Schwimmblase
Die meisten Fische haben eine Schwimmblase, die fiir den kontrollierten Auftrieb und das Schwimmen
im Wasser genutzt wird. Die Schwimmblase ist ballonférmig und besteht aus Haut. Sie funktioniert wie
ein mit Luft gefiillter Ballon.
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Schwarmverhalten

Der Begriff bezieht sich auf das Verhalten von Fischen, Végeln, Insekten und anderen Tieren,
die sich zusammenschlieBen. Einige Fischarten bilden Gruppen, um gréBer und bedrohlicher
zu erscheinen. Dies wird als Schwarmverhalten bezeichnet. Feinde werden oft durch plétzliche
Anderungen der Richtung und Form des Fischschwarms verwirrt.



Mikrocontroller

Ein Mikrocontroller ist ein Ein-Chip-Computersystem. Mikrocontroller sind Halbleiterchips,
die gleichzeitig einen Prozessor und eine Peripheriefunktion enthalten. Mikrocontroller
werden normalerweise in verschiedenen Sprachen wie Assembler, C oder C++ programmiert.

https://lab.open-roberta.org/
https://github.com/Festo-se/Bionics4Education

Antriebssystem

Ein Servomotor besteht aus einem Motor, Sensoren und einem Controller. Die Sensoren messen die Position der Welle, und
der Controller bewegt den Motor, bis die gewiinschte Position erreicht ist. Der bionische Bausatz enthalt vier integrierte Servo-
motoren zum Antrieb der biologisch inspirierten Roboter.
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Optimierung

Im Laufe der Evolution haben sich verschiedene Formen von Schwanzflossen entwickelt.
Manche Fische bewegen sich nur langsam und verstecken sich in Hohlen oder Korallenriffen.
Andere sind sehr schnelle Schwimmer im offenen Wasser. Eine hohe Schwanzflosse kann im
offenen Meer niitzlich sein, in engen Hohlen oder Felsspalten ist sie jedoch eher von Nachteil.
Fir einige Fische, ist es auch wichtiger, beweglich zu sein, als schnell schwimmen zu kénnen.

Mechanisches Design

Beim Design geht es darum, neue Dinge zu schaffen, z. B. die Entwicklung von qualitativ besseren und

wirtschaftlicheren Produkten. Als Arbeitsmittel werden hdufig CAD-Software-Tools (Computer-Aided Design)

eingesetzt. Festo Didactic empfiehlt das webbasierte 3D-CAD-System Onshape (www.festodidactic.onshape.com) zu verwenden.



Steuern und Regeln

Regelung bedeutet die Beeinflussung einer physikalischen Grof3e eines Systems im offenen
Regelkreis. Regelung bedeutet, den physikalischen Wert zu messen und auf jede Anderung

sofort zu reagieren, um diesen Wert in einem gewiinschten Bereich zu halten. Fiir den Bionic
Fish kannst du mit deinem Smartphone als menschlicher Regler fungieren.

https://Ix.festo.com/de

Hier findest Du das gesamte Downloadmaterial:
https://www.stem.festo.com/downloads

Alle weiteren Informationen zum Bionischen Fisch:
https://www.stem.festo.com/bionicfish




